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Zadani price

Zadani prace

m Provést reersi na téma zadané prace, seznamit se s FeSenim $patné
podminé&nych metodou Tichonovovy regularizace.

m Provést analyzu dat z viditelné kamery na tokamaku COMPASS pro
vybrané experimenty pomoci existujicich algoritmd, interpretovat a
diskutovat vysledky, navrhnout daldi moZny vyvoj algoritmu.

m Navrhnout algoritmus vypoctu pfispévkové matice pro pozorovani
plazmatu jednou te¢nou a dvéma kolmymi kamerami.
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Uvod Tomografie

Tomografie

m rekonstrukce vnit¥ku objektu z
vnéjsich pozorovani /

AV
1

m pro dokonalou rekonstrukci - asi
nekonené mnoho pozorovani T il

LT

m rozdéleni priifezu na pixely .

m nutné regularizovat - E
Tichonovova regularizace

®m minimalizace Fisherovy

informace Obréazek: fez tokamakem JET s
vyzna&enim pixeld [Odstréil et al,
RevScilnstrum 85]
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Uvod

Linedrni tomografie

m senzory v Fadé za sebou,
pozorovani plazmatu skrz
$térbinu

m predpoklad toroidalni symetrie

m napsano pro SXR diagnostiku
Fizeni

Jakub Svobda

Linearni tomografie

poloidalni fez

kamery/senzory

Obrazek: schéma umist&ni kamer pro
linedrni tomografii
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Uvod

Tecna tomografie

m senzory rozlozeny na plose
B pozoruje vé&tsi ¢ast plazmatu -
moznost zkoumani povrchu

m vliv odrazt - nutné odeé&ist

Jakub Svobda

Te¢na tomografie

toroidalni fez

tokamak
kamera

Obrazek: schéma umisténi kamery s
te¢nym pohledem na plazma
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Algoritmy pro COMPASS

Algoritmy pro COMPASS

m rekonstrukce profilu za¥eni z Gdaji te¢né maticové kamery
m odhad odrazii na lesklych a matnych plochach

m kontrola pozice pomoci SXR linedrni tomografie
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Kombinace kamer s riiznym pohledem

Kombinace kamer s riiznym pohledem

m vice pohledi - zpfesnénfi

N 4 7

m vice dat - ndro¢né&jsi na zpracovani

Jakub Svobda 19. ledna 2016 8/8



	Zadání práce
	Úvod
	Tomografie
	Lineární tomografie
	Tecná tomografie

	Algoritmy pro COMPASS
	Kombinace kamer s ruzným pohledem

