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Vedoućı práce: doc. RNDr. Jan Mlyná̌r, Ph.D.
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Zadáńı práce

Zadáńı práce

Provést rešeřsi na téma zadané práce, seznámit se s řešeńım špatně
podḿıněných metodou Tichonovovy regularizace.

Provést analýzu dat z viditelné kamery na tokamaku COMPASS pro
vybrané experimenty pomoćı existuj́ıćıch algoritmů, interpretovat a
diskutovat výsledky, navrhnout daľśı možný vývoj algoritmů.

Navrhnout algoritmus výpočtu p̌ŕıspěvkové matice pro pozorováńı
plazmatu jednou tečnou a dvěma kolmými kamerami.
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Úvod Tomografie

Tomografie

rekonstrukce vniťrku objektu z
vněǰśıch pozorováńı

pro dokonalou rekonstrukci -
nekonečně mnoho pozorováńı

rozděleńı pr̊ǔrezu na pixely

nutné regularizovat -
Tichonovova regularizace

minimalizace Fisherovy
informace Obrázek: řez tokamakem JET s

vyznačeńım pixel̊u [Odstrčil et al,
RevSciInstrum 85]
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Úvod Lineárńı tomografie

Lineárńı tomografie

senzory v řadě za sebou,
pozorováńı plazmatu skrz
štěrbinu

p̌redpoklad toroidálńı symetrie

napsáno pro SXR diagnostiku
ř́ızeńı

Obrázek: schéma uḿıstěńı kamer pro
lineárńı tomografii
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Úvod Tečná tomografie

Tečná tomografie

senzory rozloženy na ploše

pozoruje věťśı část plazmatu -
možnost zkoumáńı povrchu

vliv odraz̊u - nutné odeč́ıst

Obrázek: schéma uḿıstěńı kamery s
tečným pohledem na plazma
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Algoritmy pro COMPASS

Algoritmy pro COMPASS

rekonstrukce profilu zá̌reńı z údaj̊u tečné maticové kamery

odhad odraz̊u na lesklých a matných plochách

kontrola pozice pomoćı SXR lineárńı tomografie
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Kombinace kamer s r̊uzným pohledem

Kombinace kamer s r̊uzným pohledem

v́ıce pohledů - zp̌resněńı

vice dat - náročněǰśı na zpracováńı
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