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Neuronové sítě

• Učení pomocí ztrátové funkce 𝐿 𝛽

• Metoda nejmenších čtverců

𝐿 𝛽1 𝐿 𝛽2
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Aktivační funkce

Velikost sítě

𝜂
Rychlost učení Počet epoch

10 000



Proč neuronové sítě?

+• PINN

• Snadné škálování
• 1D → 2D…

• Snadná práce s 
nepravidelnostmi

• Využití GPU

• Proces učení

• Přesnost není zaručena

• Citlivost na nastavení sítě



Distribuce tepla

• Problém popsaný PDE

• Podmínky
• Časová = počáteční

• Prostorová = okrajová

• Homogenní čtvercová deska
• 𝑥, 𝑦 ∈ 0, 𝐿 × 0, 𝐿
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Implementace 

• Jazyk Python + knihovny

• Zakomponování fyzikálních zákonů do ztrátové funkce

• Dirichletova okrajová podmínka
• Fixně nulové hodnoty po obvodu

• Počáteční podmínka
• 𝑇 𝑡0, 𝑥, 𝑦 = sin 𝜋𝑥 sin 𝜋𝑦



Správná data

Data neuronové sítě



Děkujeme za pozornost
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